
H
azardous W

aste (R
oH

S
) D

irective gelten nicht für dieIM
-pAC

 Steuerung. 
W

aste E
lectrical and Electronic E

quipm
ent (W

E
EE

) D
irective und die R

estriction on the U
se of 

E
ntsorgung 

Frequenzen oder Spannungen m
üssen die Param

eter geändert w
erden. Siehe Seite 18. K

ein Autotune ausführen
D

ie IM
-pA

C
 Steuerung ist für den IM

C
 M

otor 92C
49952070000,230 V

, 60hz program
m

iert. Für andere M
otore,/p

P
rogram

m
ierung   

E
) Für einen angepassten interm

ittierenden Betrieb w
erden Endschalter und W

echselrichtungsm
otore

G
arantie und R

ücksendungen
D

ie G
arantie für die IM

-pAC
 S

teuerung beträgt 1 Jahr ab Auslieferungsdatum
. 

Für technische U
nterstützung Sie sich bitte an C

A
M

C
O

-FE
R

G
U

SO
N

.
B

augrößen
IM

C
 Teile N

um
m

er    B
augröße    M

otornennleistung     Spannung
92C

85797010000     A                 1 PS
 0.75 kW

              200-240V eine Phase 48-62 hz Eingang
92C

85797020000     B                 1 PS
 0.75 kW

              380-480V
 drei Phasen 48-62 hz Eingang

S
icherheit

V
or M

ontage und Verkabelung bitte Kapitel 1 “ Sicherheitsinform
ationen “ lesen.  A

ufgrund der Steuerung über
die STA

R
T- und S

TO
P

-Tasten oder die E
lektronikklem

m
en kann die S

icherheitsgew
ährleistung für Personen

nicht als ausreichend betrachtet w
erden. D

urch sie w
erden gefährliche Spannungen nicht vom

U
m

richterausgang oder anderen externen M
odulen getrennt. D

as N
etz m

uss durch eine zulässige
Trennvorrichtung vom

 U
m

richter getrennt w
erden, bevor dieser an die Leistungsklem

m
en angeschlossen

w
erden kann. D

a in der Steuerung K
ondensatoren verw

endet w
erden,  m

indestens 10 M
inuten zum

 Entladen
abw

arten. Siehe auch K
apitel 1.8.4 

M
ontage der S

teuerung
D

ie Steuerung ist für die M
ontage an der W

and oder auf eine D
IN

 Schiene konzipiert. Für eine einw
andfreie

E
lektrische Installation, M

otor 
D

er IM
C

 H
ochleistungsm

otor kann an 200 oder 400 V
olt angeschlossen w

erden, für 200V an die Baugröße A 

 Funktion beachten Sie bitte die em
pfohlenen E

nbautoleranzen. Siehe Kapitel 3.  

 der IM
-pAC

 S
teuerung und B

augröße B der IM
-pAC

 S
teuerung für 400V. Siehe Kapitel 4.1Bild 1 oder 2.

E
lektrische Installation, S

teuerung 
A

) B
itte erst Bauart des Schrittgetriebes festlegen - Zylinderkurve, G

loboidkurve oder P
arallel. N

icht den internen/p
        E

M
C

 Filter entfernen. S
iehe K

apitel 4.  
B

) D
ie Anschlussklem

m
e B2 hat 24 V

 D
C

 und versorgt die Signale, die Klem
m

e B
4 erm

öglicht den B
etrieb.

        Solange B2 und B4 angeschlossen sind, läuft der M
otor. B

itte m
it einem

 norm
al geschlossenen Endschalter

        (nicht im
 Lieferum

fang von IM
C

) oder Jum
per B

2 und B4 überbrücken um
 den Betrieb zu erm

öglichen. D
ie

        K
lem

m
e B5 betreibt den M

otor vorw
ärts, die Klem

m
e B

6 betreibt den M
otor rückw

ärts. Sollte der M
otor nicht

        die richtige D
rehrichtung haben, bitte B5 und B6 w

echseln.  
C

) V
or dem

 Start oder Stopp des M
otors sicherstellen, dass das S

chrittgetriebe in der M
itte der R

astphase steht.
        Siehe R

ückseite für die Lage der Passfedernut der Antriebsw
elle des Schrittgetriebes.  

D
) Bei geschlossenen Klem

m
en B2-B

5 bzw
.B2-B

6 läuft der M
otor, geöffnet steht der M

otor.

        eingesetzt. D
ie norm

al geschlossene Seite vom
 E

ndschalter der Antriebsw
elle  w

ird an K
lem

m
e B2-B5 (oder B6)

        angeschlossen. W
enn das Schrittgetriebe in der R

astposition ist, öffnet der S
chalter. Ein Startsignal von einem

        externen Schalter schließt B2 und B
5.  W

enn die Schaltkurve auf der Antriebsw
elle den Endschalter passiert hat,

        w
ird B2-B

5 (oder B6) geschlossen. W
enn das Schrittgetriebe die R

astposition erreicht hat, öffnet der Endschalter
        die V

erbindung B2-B
5 (oder B6) und stoppt den M

otor.

A
lle unten aufgeführten K

apitel entsprechen denen der  B
edienungsanleitung

D
iese A

nw
eisungen und die “ Bedienungsanleitung” finden Sie auch unter w

w
w

.cam
coindex.com

 .

keine w
erkseitige V

oreinstellung für 0,75 kW
 M

otor.

Lage der Passferdernut für ein Zylinderkurvengetriebe m
it S

chaltkurve und
E

ndschalter in der R
astphase. S

chaltkurve und E
ndschalter können auch auf

die A
ntriebsseite m

ontiert w
erden. D

ie Passfedernut liegt 180° von der M
itte

der S
chaltnocke. B

ei E
inheiten m

it “Type II’ Kurve w
ird eine Schaltkurve m

it
einer zusätzlichen Schaltnocke (180° versetzt ) m

it geliefert. 

P
osition der P

assfedernut von Z
ylinderkurven-,G

loboidkurven- und P
arallelgetrieben

bei S
topp in der M

itte der R
astphase. D

er norm
al geschlossene E

ndschalter ist
geöffnet und gibt das S

ignal S
topp. D

ie P
osition der P

assfedernut für R
P

P
, LP

P
oder W

B
D

 entnehm
en S

ie bitte dem
 entsprechenden A

blaufplan oder der
 M

ontagezeichnung

( type II )

E
nd

sc
ha

lter

Leistungsklem
m

en  IM
-pA

C
 S

teuerungs T
erm

inal (A
bdeckung entfernen)

 Pr 02      P
r 06      Pr 07      P

r 08      Pr 09

1.00      0.75      92C
49955410000      60          3.15         0          230          0.79

1.00      0.75      92C
49955410000      60          1.9           0          460          0.66

0.33      0.25      92C
49952070000      50         1.14          0          230          0.74

0.33      0.25      92C
49952070000      60         1.14          0          230          0.74

0.33      0.25      92C
49952070000      50         0.57          0          400          0.74

1.00      0.75      92C
49955410000      50          2.1           0          400          0.70

1.00      0.75      92C
49955410000      50          3.65         0          230          0.70

0.33      0.25      92C
49952070000      60         0.57          0          460          0.74

S
icherungen 200V

 = 16 A      400V  = 6 A
 pro phase

hp         kW
          IM

C
 M

otor
am

p
hz

V
olt

0.25 kW
 M

otor ist w
erkseitig auf 460V

 eingestellt

M
otor Jum

per
K

onfiguration
0.25kW

 & 0.75kW
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W
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U
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V
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W
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U
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V
2

P
assfedernut

 Zur korrekten M
ontage und V

erkabelung bitte erst die B
augröße der Steuerung bestim

m
en.

Lage der Passferdernut für ein G
loboidkurvengetriebe m

it Schaltkurve und
E

ndschalter in der R
astphase. S

chaltkurve und E
ndschalter können auch auf

die A
ntriebsseite m

ontiert w
erden. Bei C

am
co-Einheiten liegt die Passfeder-

nut 90° im
 U

hrzeigersinn von der M
itte der Schaltnocke. B

ei Ferguson
E

inheiten liegt die P
assfedernut 90° gegen den U

hrzeigersinn zur M
itte der

S
chaltnocke . B

ei E
inheiten m

it “Type II’ Kurve w
ird eine Schaltkurve m

it

Lage der Passferdernut für ein Parallelkurvengetriebe m
it S

chaltkurve und
E

ndschalter in der R
astphase. S

chaltkurve und E
ndschalter können auch auf

die A
ntriebsseite m

ontiert w
erden. D

ie Passfedernut liegt  90° gegen den
U

hrzeigersinn von der M
itte der S

chaltnocke. Bei Einheiten m
it “Type II’

P
assfedernut

K
urve w

ird eine S
chaltkurve m

it einer zusätzlichen Schaltnocke (180°
versetzt ) m

it geliefert. 

E
nd

sc
ha

lter

einer zusätzlichen Schaltnocke (180° versetzt ) m
it geliefert. 

P
assfedernut

E
nd

sc
ha

lter

angepasster interm
ittierender

A
chtung: B

2-B
4 m

uss geschlossen sein dam
it der Antrieb läuft

B
etriebm

it Endschalter und 

rückwärts T5B
6

Start

W
echselrichtungsm

otor

B
2

B
1

B
3

B
4

B
5

Stopp

vorwärts

T1
T2

T3
T4

B
7

T6


